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1. Portierung eines IEC-Programms fiir das PLM700A-System
1.1.Einfiihrung

Ein bereits vorhandenes IEC-1131 Programm kann mit wenigen Handgriffen vom
PLM700-Master auf einen PLM700A-Master portiert werden. Hierfur benétigen Sie:

¢ Quellcode des IEC-1131 Programms

o Aktuelle Targets und Libraries fur SABO PLM-Steuerungen.
Diese kdénnen im Download-Bereich unserer Internetseite herunterladen
werden.

1.2.Installation der Targets fiir PLM

Erst nach der Installation der SABO-spezifischen Targets (Zielsysteme fur CoDeSys)
kénnen PLM-Steuerungen mit CoDeSys programmiert werden. Die Target-Installation
erfolgt mittels des Programms InstallTarget, welches zusammen mit der CoDeSys-
Software installiert wurde (Start — Alle Programme — 3S Software — CoDeSys V2.3
— Install Target).

Die Targets fur samtliche PLM-Produkte stehen in einer einzigen ZIP-Datei zur
Verfugung.

» Laden Sie die aktuellen Targets von der SABO-Website herunter. Die Datei
heillt z.B. target. zip.

= Entpacken Sie die ZIP-Datei. Diese enthalt einen Ordner target. Speichern
Sie den Ordner und seinen gesamten Inhalt auf lhrer Festplatte.

» Starten Sie das Programm InstallTarget. Das erscheinende Dialogfeld ist
in Abb. 1-1 dargestellt.

| @ InstallTarget

Installationsverzeichnis

Migiiche Zielsysteme: Installistte Zielsysteme:

35-Bmart Software Solutions GmbH

QOff

Instalisren

im ]
z Z
= 5
3 ]
3
z

Schliefien

Abb. 1-1: Programm InstallTarget zur Installation der Zielsysteme fur CoDeSys

» Klicken Sie auf Offnen und wéahlen Sie die Datei SABO. tnf aus dem Ordner
target aus. Die SABO-Targets erscheinen anschlielend in der linken Liste.
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won ., ==

Suchenin: ] f— _v_] & % B~

Name ’ Anderungsdatum Typ
Library 05.06.2014 16:35 Dateiordner
Old-EDS 05.06.2014 16:35 Dateiordner
PLM21x 05.06.2014 16:35 Dateiordner
PLM22:x 05.06.2014 16:35 Dateiordner
PLM23x 05,06.2014 16:35 Dateiordner
PLM400 05.06.2014 16:35 Dateiordner
PLM500 05.06.2014 16:35 Dateiordner
PLM700 05.06.2014 16:35 Dateiordner
PLM700A 05.06.2014 16:35 Dateiordner

Lsys 05.06.2014 16:35 Dateiordner

SABO tnf 05.06.2014 16:35 TNE-Datei

<y it | ¥

Dateinsme:  |SABO Offen

Dateityp:  [Targel information e (~TNF) =] | Aobrechen

Abb. 1-2: Target-Auswahl fur SABO-PLM

= Klicken Sie nun in der linken Liste auf Sabo und anschlie®end auf Installieren.
Dadurch werden die SABO-Targets in das angegebene Installationsverzeichnis
installiert und gleichzeitig fur CoDeSys verfugbar gemacht. Wir empfehlen die
Verwendung des vorgegebenen Installationsverzeichnisses
C:\PROGRAMME\CoDeSys\Sabo\. In der rechten Liste erscheinen nun auch
die SABO-Targets.

» Beenden Sie das Programm durch Klick auf SchiieBen.

1.3.Einstellungen in der CoDeSys Programmierumgebung
= Offnen Sie Ihr vorhandenes IEC-1131 Programm in CoDeSys V2.3.x.xX.

» Ubersetzen Sie Ihr Projekt. Machen Sie mit den nachsten Schritten weiter,
wenn das Projekt fehlerfrei Ubersetzt werden kann.

= Speichern Sie lhr Projekt unter einem anderen Namen ab oder erstellen Sie
eine Datensicherung des Projektes.

=  Wechseln Sie unter Resourcen in die Steuerungskonfiguration und notieren
Sie |hre verwendeten CAN-Slaves samt Adresse in entsprechender
Reihenfolge. Wichtig, da beim Umstellen der Zielplattform die gesamte
Steuerungskonfiguration geléscht wird.

1.3.1.Anderung der Zielsystemeinstellungen

= \Wahlen Sie im Reiter Ressourcen den Punkt Zielsystemeinstellungen (Abb.
1-3) aus.

i (i) b bhothek svenwalter

; m Logbuch

f_E FLC - Browser
Steusrungskonfiguration

@ Taskkonfiguration

@ Traceaufzeichnung

; f“& ‘wiatch- und Flezepturversalter
B | Ziclsystemeinstalungen

< [0 | 3

= Bausteine! - Datenlypenl V\sualisierungen! % Hessourcenl k
i
[

e —————

Abb. 1-3: Andern der Zielsystemeinstellungen

= Unter Zielsystem Einstellungen — Zielplattform wahlen Sie aus dem Dropdown
Liste SABO-PLM700A aus. (Abb. 1-4).
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 Zielsystem Einstellunger

Konfiguration

Ziclplattfom | $peicheraufteiung | Algemein | Netziunktionen | Visualisierung

Intel StronghFiM |

Vareinstelhung OK | Abbrechen

Abb. 1-4: Zielsystem Einstellungen — Zielplattform

~Basiz
Code:
Global :
Memany :
Input
Cutput

Retairi:

Fielplattform  Speicheraufteilung lAIIgemeinI Netzfunktionen; Visualisierungi

Die Einstellungen unter Zielsystem Einstellungen — Speicheraufteilung hangen
vom speziellen PLM-System ab. Im Normalfall kénnen Standardwerte
eingestellt werden (siehe Abb. 1-5). Bei Steuerungen mit Display kénnen die
einzutragenden Werte ermittelt werden, indem der Betriebsartenschalter in
Stellung S (Stop) gebracht und die Steuerung neu gestartet wird. Im Display
der Steuerung werden nun u.a. die Werte Datamemory, Codememory und
Bausteine angezeigt. Tragen Sie diese wie folgt ein:

Codememory — Code

Datamemory — Retain und Gréf3e des gesamten Datenspeichers

Bausteine — Maximale Anzahl von Bausteinen.
Die in CoDeSys angezeigten Werte sind in hexadezimal (Prefix 16#), kénnen
aber auch in dezimal eingegeben werden, so wie sie im Display der Steuerung
angezeigt werden. Neuere Laufzeitsystemversionen unterstitzen evtl. eine
andere Anzahl von Bausteinen.

~Grafle ~Bereich

[15#1 000000

ﬁEfﬁEnn"Eﬁ_ pro Segment 11 :I.'
[teHzo00 [ =]
[16#1000 [i -]
[tewoon R

P

Grole des gezamten D atenspeichers: !18#400000 Magimale &nzahl der Seomente globaler Oste

Maximiale Anzahl von Bausteinen:

4036
FI_

Abb.

Woreinstellung 4 ak !

Abbrechen ]

1-5: Zielsystem Einstellungen — Speicheraufteilung
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= Unter Zielsystem Einstellungen — Allgemein ist Nicht verwendete I/Os
aktualisieren einzuschalten (Abb. 1-6).

Zielsystem Einstellu gen

| Eonfiguration: iSABD PLk-700-4

Zielplattform I Speicheraufteiung Metzfunktionen l Wisualizierung ]

i~ E&-Konfiguration
¥ Konfigurierbar I Downlnad sl Dater

™ Keine AdreRprifung

I Symboldatei senden ¥
[~ Symbolkonfiguration aus INI-Datei ¥ Eingange initialisieren
¥ SP5-Browser

¥ Mullinitialisierung ¥ Trace-ufzeichnung

¥ Online Change

¥ Micht verwendete 1/0's aktualiziersn

Woreinzstellung I 0k, l Abbrechen

Abb. 1-6: Zielsystem Einstellungen — Allgemein

= Unter Zielsystem Einstellungen — Netzfunktionen ist Netzvariablen unterstiitzen
einzuschalten und anschlielend bei Namen unterstiitzter Netzwerkinterfaces
CAN einzugeben (Abb. 1-7).

sEETS_}{s_tm-\'n_l:“'.iﬂs.tgim en

Korfiguriation: | SABO PLM-700:4 vl

Zielplattform | Speicheraufteilung | Allgemein Wisualizierung ]

™ Parameter-tanager unterstiitzen ¥ Metzvariahlen unterstiitzen

Mamen unterstiitzter Metzwerkinterfaces:
CaN

Beizpiel fur Mamenslizte:
CaMUDP.DP.DEVNET
max. 7 Zeichen/Mamen |

Woreinztellung Abbrechen

Abb. 1-7: Zielsystem Einstellungen — Netzfunktionen

= AnschlieRend den Dialog Zielsystem Einstellungen mit OK bestatigen und verlassen.

= Die alte Steuerungskonfiguration wird im nachsten Schritt geléscht.

1.3.2.Steuerungskonfiguration erzeugen

Wechseln Sie nun im Reiter Ressourcen in den Punkt Steuerungskonfiguration und
erstellen Sie unter Extras -> Standardkonfiguration, die Standardkonfiguration.
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Projelt  Einfagen Online  Fenster Hilfe

SI\%ll}"‘gl |@Iﬂj|§|lé‘ Element ersetzen

Adressen berechnen

2, Ressourcen
-] Eibliothek 35_CanDiry b 12,51
(2] Biblicthek 35_CaNopentanag
(1] Bibliothek 35_CANOPENNETY| || | Eigenschaften
-] Bibliothek AMALYZATION.LIE -
(] Eibliothek IECSFC.LIB 13.4.06 [if Steuerungskonfiguration
- Bibliothek NETVARUDP_LIE LI PLI700

-] Eibliothek Plm_Std b 125.141

; Konfigurationsdatei hinzufugen..,
b
B
[E
b
b
[
B[] Biblicthek Plm_Time.lib 27.1.12
[E
E
[E
[E
b
b
[

Standardkonfiguration

4
I
!
£+ Bibliothek PimFilsE_E b 12.5.1 (
(2] Biblicthek standard b 12.5.14 1 t,
-] Biblicthek 5YSLIBCALLBACK.L 3
-] Bibliothek SpslibSockets lib 12
-] Bibligthek SpsLibT argetyfizu ib
= ([ Bibliothek UPD_E_00ib 125, ¥
H-[] Globale Variablen \
ﬁ Alarmkonfiguration
'}? Arbeitsbereich
m Bibliotheksverwalter
m Logbuch
[ PLC - Browser
Steusrungskanfiguation ]
Taskkonfiguration
@ Traceaufzeichnung
‘35 “watch- und Rezepturvenwalter
ﬁ Zielsystemneinstellungen
| P

|| |l PR Y

Abb. 1-8: Standardkonfiguration erzeugen

= Wahlen Sie nun den entsprechenden Steuerungstyp entsprechend lhrer
Hardware wie in Abb. 1-9 dargestellt.

@;.&teuemgskbnfigu:\aﬁnn E"E
E-PLIT00A -
B HIPH730 qSLOTE L

B:

-

Element einfilgen |
Unterelement anhangen
‘ Element ersetzen 3 MPM730.50c

Adressen berechnen MTE727 scx
Ausschneiden Strg=X WD)
Kopieren Strg+C
Einfugen Strg=V 1

<[ ‘ Loschen Entf — -]

Abb. 1-9 Steuerungs Typ ersetzen

= Hangen Sie nun wie in Abb. 1-10 dargestellt den CAN-Master an.

| |
ITB727 (s Element einfigen
Unterelement anhadngen ] Can-Master...
Element ersetzen CanDevice... 1
Adressen berechnen v |
Ausschneiden StrgeX fen: ¥
Kopieren Strg=C  jektspeichem: [
Einfigen Strg+V
Laschen Entf
| =

Abb. 1-10 Konfiguration des CAN-Master

» Fagen Sie nun an den CAN-Master Ihre CAN-Slaves entsprechend |hrer
Notizen in der korrekten Reihenfolge an. Achten Sie auf die richtige Vergabe
der Node ID.

1.3.3.Anpassen der Bibliotheken

Offnen Sie den Dialog Fenster — Bibliotheksverwaltung.
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Vergewissern Sie sich, dass mindestens folgende Bibliotheken in Ihrem Projekt
eingebunden sind (Abb. 1-11):

= 3S CanDrv.lib

= 3S CANopenManager.lib
= 3S CANopenMaster.lib
. 3S CANOPENNETVAR. 1ib

Bei Verwendung der Target-Visualisierung muss au3erdem die Bibliothek
SysLibTargetVisu.lib eingebunden sein (Abb. 1-11).

{if) Bibliotheksverwalter
Plm_NetSettings_v2140310.1i6*12.5.14 17.04:38
SysLibSockets.lin*12.5.14 17:04:41
standard.lip*12.5.14 17.04:40

IECSFC.LIB 13.4.06 16:51:28
SYSLIBCALLBACK.LIB*12.5.14 17:04:40

Abb. 1-11: Bibliotheken fur CAN-Bus und fur Target-Visu

Zuséatzlich miissen zwingend, sofern diese Bibliotheken eingebunden und
Funktionen daraus benutzt werden, folgende Bibliotheken gegen neue ausgetauscht
werden:

= UPD E Oxx.lib -> UPD E v21403105.1ib oder neuer
* Plm Time.lib -> Plm Time 2140121.1ib oder neuer

" Plm NetSettings.lib -> PIlm NetSettings v2150410.1ib oder
neuer

Grundsétzlich miissen Bibliotheken ohne Datumsstempel (z.B. UPD E 016.11ib)
gegen Bibliotheken mit angehéangtem Datumsstempel (z.B.

UPD E v21403105.11ib) - sofern verfugbar — ausgetauscht werden! Diese
Bibliotheken kénnen sowohl im PLM700 und PLM700A-Master eingesetzt werden.

1.4.Fehlermeldung: Unzulassiger Typ ‘SystemStruct’ auf Adresse: ‘%MB8010*

Andern Sie die Adresse der SysVar Variable von %MB8010 auf %MB8000. Diese
finden Sie fur gewdhnlich in einer Ihrer globalen Variablen Liste. Die korrekte
Definition fur den PLM700A-Master lautet:

SysVar AT $MB8000: SystemStruct;

Sofern beim kompilieren - nach dieser Anderung - Sie immer noch diese Meldung
,2unzuladssiger Typ SystemStruct auf Adresse: %MB8010“ erhalten, kontrollieren Sie
bitte Ihre verwendeten Bibliotheken auf neuere Versionen.

Leider teilt der CODESYS Compiler nicht mit, um welche Bibliothek es sich handelt.
Bei Fragen oder Problemen nehmen Sie bitte mit unserem Support Kontakt auf.

1.5.Retain Variablen

Es stehen Ihnen 64kB Retainspeicher fur die Speicherung von Retainvariablen zur
Verfugung.

Sofern Sie mehr Retainspeicher fur Variablen benétigen, besteht die Méglichkeit
diese zusatzlich in Dateien auf dem internen Flashlaufwerk, USB-Stick oder SD-Karte
auszulagern.
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Beispiele hierzu finden Sie im PLM-Systemhandbuch Teil 2 - Kapitel 4.9.

1.6.Verwendung von Pointern

Bitte achten Sie stets bei der Verwendung von Pointern, diese korrekt vor jeglichem
Zugriff zu initialisieren. Jeder Zugriff auf den internen Speicher des PLM700A-
Masters wird durch die Memory Management Unit uberwacht. Erfolgt ein Zugriff auf
einen nicht korrekt initialisierten bzw. Null- Pointer, wird der Prozess beendet und der
PLM700A-Master neugestartet.

1.7.Programm-Download iiber Ethernet

Zur Programmierung tber Ethernet muss die IP-Adresse der Steuerung bekannt sein.
Auflerdem missen sowohl die Steuerung als auch der PC, auf dem CoDeSys lauft,
so konfiguriert sein, dass sie miteinander tber Ethernet kommunizieren kénnen.
(Selbes Subnetz)

Die IP-Adresse der vorliegenden Steuerung kann ermittelt werden, indem der
Betriebsartenschalter in Stellung S (Stop) gebracht wird und die Steuerung neu
gestartet wird. Im Display der Steuerung werden nun u.a. die Werte IP, GATEWAY
und NETMASK angezeigt.

Die IP-Adresse der Steuerung, Netmask und Gateway kénnen im Bootloader
geandert werden.

Die Konfiguration der Ethernet-Verbindung in CoDeSys erfolgt im Men
Online — Kommunikationsparameter (Abb. 1-12).

= Zum Anlegen einer neuen Ethernet-Verbindung klicken Sie auf Neu.
» Im erscheinenden Dialog geben Sie einen Namen fir die Verbindung ein.

» Wahlen Sie als Art der Verbindung: Tcp/Ip (Level 2 Route). Die Route-
Verbindung erlaubt eine deutlich schnellere Datentbertragung und wird daher
empfohlen.

» Tcp/lp (Level 2 Route): Tragen Sie bei Address die IP-Adresse der Steuerung
ein indem Sie auf den Wert doppelklicken, die IP-Adresse eintragen und mit
RETURN bestatigen. Tragen Sie bei Port 1202 und schalten Sie Motorola
Byteorder auf No, indem Sie mehrmals auf den Wert klicken (Abb. 4-19).

= Kontrollieren Sie lhre Eingaben, indem Sie den Dialog mit OK verlassen und
anschlielend noch einmal zur Kontrolle 6ffnen.

Kcmmunikaﬂon_ﬂi

K.anale [

&~ localhost' Uber Tepdp 1Tcpx’|p [Level 2 Route] |
o TERAIR L2 Route
M arne ] W et | Karmmehtar ] poiehey
Address 192168.10.231  IP address ar hosthame
Fart 1202
Targetld 0
Motorola byteorder Mo —

Gateway ..

|
W
T
i

Aktualisieren

Abb. 1-12: Ethernet-Verbindung uber TCP/IP (Level 2)
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1.8.Abschluss

Die Portierung lhres Projektes ist nun abgeschlossen. Bereinigen Sie nun |hr Projekt
unter Projekt — Alles bereinigen und Ubersetzen Sie Ihr Projekt im Anschluss.
Beachten Sie ggf. die Hinweise zu Fehlern und Warnungen im Compiler-Fenster.

Sofern keine Fehler aufgezeigt werden, loggen Sie sich wie gewohnt in die Steuerung
ein und laden Sie Ihr Programm herunter.

Bitte zégern Sie nicht, sich bei Riickfragen oder Problemen an unseren Support
zu wenden. Wir helfen lhnen gerne weiter.
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